INFORMACJA O WYBORZE WYKONAWCY

w postepowaniu na ,,Udostepnienie kompletnego stanowiska laboratoryjnego oraz jego
obstuga do badan w zakresie mozliwosci technologicznych wykorzystania robota kroczacego
do prac inspekcyjnych przenosnika tasmowego w celu testowania prototypowego
rozwigzania, w ramach podwykonawstwa do projektu: "THING - subTerranean Haptic
INvestiGator”, umowa numer: 780883 realizowanego w ramach Programu Horyzont 2020
(CT-2016-2017/H2020-ICT-2017-1) finansowanego przez Komisje Europejska.

Nr postepowania: DA/07/03/2019 z dnia 27.03.2019 r.

Wybrana zostata oferta zlozona przez: Akademie Gorniczo-Hutnicza im. Stanistawa Staszica
w Krakowie, Wydziat Inzynierii Mechanicznej i Robotyki, Katedra Maszyn Gorniczych,
Przerébczych i Transportowych, Al. Mickiewicza 30, 30-059 Krakow.

Wroctaw, dn. 11.04.2019 r.

WICEP&E}ZES ZW -
Lech S;%kowicz <—
b /

Niniejsze postgpowanie nie podlega przepisom ustawy z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo Zamowien Publicznych (Dz. U. 22017 r.,
poz. 1579 z pézn. zm.).
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